™ mentor

systemy audiowizualne

Specyfikacja techniczna robota Codey Rocky

Parametry

Nazwa Codey Rocky

Wiek uzytkownika 6+

Sterownik ChipESP32

t.acznosé \Wi-Fi/Bluetooth/USB

System Mac OS/Windows/Linux/Chrome/0S/iOS
Bateria Akumulator LiPo 3.7 V, 950 mAh

Czas pracy >2h

Wymiary 167,7 x 128 x 88,55 [mm]

Waga 599 g

Czujniki i moduty

Wyswietlacz LED o rozdzielczosci 8x16 x1
Czujnik linii/kontrastu podtoza/koloru x1
Czujnik odlegtosci/detekcji przeszkdd x1
Czujnik swiatta x1

Czujnik dZzwieku x1
Akcelerometr-zyroskop/Czujnik obrotu x1
Odbiornik podczerwieni x1

Nadajnik podczerwieni x1

Czujnik dotyku/przycisk x3

Silniki napedowe x2

Gtosnik x1

Dioda LED RGB x2

Porty we/wy umozliwiajgce podtgczanie
zewnetrznych czujnikéw i modutéw

Gniazdo rozszerzen Neuron x1
mikro USB x 1

Jezyki programowania

Scratch 3.0, Python




